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Wersja 3 Poland
l. Uzywane terminy

» Monostabilny tryb pracy wyjscia_- tryb pracy, w ktérym przekaznik wykonawczy, na skutek dziatania
wymuszenia (przycisnigcia przycisku pilota lub przycisku sterowania recznego) zatgczany jest na
zaprogramowany czas.

» Bistabilny tryb pracy wyjscia - tryb pracy, w ktérym przekaznik wykonawczy, na skutek dziatania
wymuszenia (przycisniecia przycisku pilota lub przycisku sterowania recznego) zmienia swoj stan na
przeciwny (zatgcza sie lub wytgcza).

» Chwilowy tryb pracy wyjscia - tryb pracy, w ktérym przekaznik wykonawczy, na skutek dziatania
wymuszenia (przycisniecia przycisku pilota lub przycisku sterowania recznego) zostaje zatgczony i
pozostaje w tym stanie tak diugo, jak dtugo dziata wymuszenie.

» Sterowanie reczne - sterowanie z uzyciem przyciskow chwilowych, potgczonych przewodami z zaciskami
odbiornika UVR-2.

Il. Informacje ogdlne

Odbiornik zdalnego sterowania “Universal” stworzony zostat z myslg o uniwersalnym zastosowaniu do zdalnego
lub recznego sterowania wszelkimi urzgdzeniami elektrycznymi zasilanymi napieciem do 230V, o maksymalnej mocy
pobieranej 600W. Odbiornik wspotpracuje z pilotami produkcji DTM System, w wersji MULTI réwniez z pilotami innych
producentow.
Przyktadowe zastosowania odbiornika to: sterowanie automatykg do bram, pompami, oswietleniem, systemami
alarmowymi i wiele innych.

. Dane techniczne
Zasilanie odbiornika 230V AC
Moc pobierana z sieci max. 5VA

Superheterodynowy modut odbiorczy sygnatu radiowego, pracujacy z czestotliwoscig 433,92 MHz stabilizowang
wysokiej jakosci rezonatorem kwarcowym

Transmisja radiowa z kodem dynamicznie zmiennym Keeloq ®, dajagcym najwyzszej klasy zabezpieczenie

2 wyjscia przekaznikowe typu NO/NC, o maksymalnej mocy 600W (niezaleznie od rodzaju obcigzenia)
chwilowa zdolnos$¢ taczeniowa kazdego wyjscia przy rozruchu max. 16A/230V AC

2 wejscia sterowania recznego wyjsciami odbiornika

3 tryby pracy wyjs¢: bistabilny, chwilowy i monostabilny (czas zatgczenia: 0,5 s, 1s,...,127s / 1min,...,127min.),
Petna dowolnos¢ w przypisywaniu przyciskow pilota do wyj$¢ odbiornika

6 diod LED stuzgcych do kontroli dziatania i programowania

Pamie¢ w odbiorniku na 35 pilotéw

Zasieg radiowy pilota do 150m

Mozliwos¢ kasowania pojedynczego pilota

Wspotpraca z pilotami radiowymi produkcji DTM System (wersja MULTI - réwniez z pilotami innych producentéw)
NEW! - Funkcja zdalnego dopisywania pilotow (tylko dla pilotéw produkcji DTM System)

Temperatura pracy odbiornika od -20°C do +55°C

Urzadzenie dostepne w obudowie natynkowej lub podtynkowej, IP55

Gabaryty: obudowa natynkowa 89 x 89 x 52 mm lub puszka instalacyjna o srednicy 80mm i gtebokosci 40mm
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IV. Instalacja odbiornika

WAZNE PRZYPOMNIENIE !!!

Instalacje elektryczne muszg by¢ wykonane przez doswiadczony i wykwalifikowany personel zgodnie z
obowigzujacymi przepisami prawa. W urzadzeniu wystepuje niebezpieczne napiecie 230V 50Hz, wszystkie
potaczenia nalezy wykonywa¢ przy wytaczonym napieciu. Zadaniem instalatora jest zamontowanie systemu w
sposob na tyle bezpieczny, aby maksymalnie zminimalizowa¢ ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba
wykonujaca instalacje urzgdzenia bez przestrzegania wszystkich majacych zastosowanie przepisow, jest
odpowiedzialna za ewentualne szkody, ktére urzagdzenie moze spowodowac.



1. Opis urzadzenia i sposobu instalowania

W sktad odbiornika wchodzi ptyta gtéwna wraz z obudowg natynkowg lub podtynkowa. Ptyta gtéwna (rys. 1)
posiada: zasilacz, mikroprocesorowy uktad sterujgcy z diodami LED oraz przyciskami i zworkg konfiguracyjna, ukfad
wykonawczy zrealizowany na dwdch specjalistycznych przekaznikach, a takze ztgcza do przytgczenia napiecia zasilania
i ztgcza sterowanych urzgdzen oraz przyciskdw sterowania recznego i anteny. Obudowa natynkowa sterownika posiada
stopien szczelnosci IP55. Ostabienia w spodniej czesci obudowy stuzg do umieszczenia wkretdw mocujgcych sterownik
do podtoza. Ostabienia w bocznych $ciankach obudowy stuzg do przeprowadzenia przewoddw instalacji sterownika. Po
wykonaniu otworu nalezy zamontowac zatgczong w komplecie dtawnice gumowg o $rednicy 25mm. Podczas
wykonywania otworéw w obudowie nalezy pamieta¢ o zagwarantowaniu wymaganego stopnia szczelnosci “IP”.
Sterownik w wersji obudowy podtynkowej, posiada puszke instalacyjng o srednicy 80mm i gtebokosci 40mm. Zasady
doprowadzania okablowania sg podobne jak dla obudowy natynkowe;.

2. Opis potaczen elektrycznych

Zasilanie - Wejscie do podtagczenia fazy i zera zasilania 230V AC. Obwdd zasilania powinien by¢ zabezpieczony
odpowiednim bezpiecznikiem. Przekrodj kabla uzytego do instalacji musi by¢ odpowiedni do tgcznej mocy sterowanych
urzgdzen.

Kanat 1 i 2 - Dwa rownorzedne wyjscia sterujgce typu NO/NC na bazie przekaznikow przetgcznych. Dopuszczalne
obcigzenie kazdego przekaznika wynosi maksymalnie 600W niezaleznie od rodzaju obcigzenia. Przekréj kabla uzytego
do instalacji musi by¢ odpowiedni do mocy sterowanego urzgdzenia.

IN1 i IN2 - Wejscia informacyjne (niskonapieciowe) typu NO do sterowania recznego, odpowiednio kanatem wyj$ciowym
1i 2 odbiornika. Przyciski sterowania recznego majg wyzszy priorytet niz przyciski pilota (zwarcie wejscia sterownia
recznego danego kanatu na state, uniemozliwia zdalne sterowanie tym kanatem wyjsciowym za pomocg pilota). W
zwigzku z tym, do sterowania recznego nalezy uzywac¢ wytgcznie przyciskéw o dziataniu chwilowym. Do podtgczenia
przyciskéw wystarczy kabel o matym przekroju np. skretka telefoniczna.

Antena - Wejscie anteny odbiornika radiowego. W fabrycznie nowym odbiorniku do tego wejscia podtgczona jest
wewnetrzna antena pretowa o dtugosci 170mm. W celu zwiekszenia zasiegu radiowego zdalnego sterowania, nalezy
przytgczy¢ pretowg antene zewnetrzng. Kabel koncentryczny anteny podigczy¢ do zacisku oznaczonego symbolem Y
(srodkowa zyta kabla) i do zacisku oznaczonego symbolem masy (ekran kabla).

W celu osiggniecia optymalnego zasiegu radiowego nalezy pamietac o:

- negatywnym wptywie sgsiedztwa anteny odbiornika z urzgdzeniami elektroenergetycznymi i przedmiotami metalowymi
- negatywnym wptywie zakitdcen radiowych z innych zrédet niz pilot

- negatywnym wptywie gestej zabudowy, wilgotnych lub Zzelbetonowych $cian

- zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota

- wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika
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V. Programowanie odbiornika

Odbiornik Universal posiada mozliwos$¢ programowania parametrow wptywajgcych na sposob jego pracy. Przed
rozpoczeciem programowania, nalezy zapoznacé sie z rysunkiem 1 przedstawiajgcym widok ptyty odbiornika w celu
zlokalizowania przyciskéw programowania kanatéw wyjsciowych C1 i C2, oraz diod LED sygnalizujgcych swieceniem
wybrany kanat i tryb jego pracy. Obok kazdej diody LED umieszczony jest krétki opis sygnalizowanej funkcji. Kanaty
wyjsciowe odbiornika mogg by¢ sterowane przyciskami zaprogramowanych pilotéw lub za pomocg przyciskéw
chwilowych podtgczonych do wejs¢ sterowania recznego odbiornika, przy czym sterowanie reczne ma priorytet nad
sterowaniem radiowym.

Specjalna zwora MODE (rys.1), stuzgca do ochrony przed nieumysinym przeprogramowaniem odbiornika przez
osoby nieprzeszkolone, musi znajdowac sie w pozycji UNLOCK aby dostepne byly wszystkie opcje programujgce. Gdy
zwora MODE znajduje sie w pozycji LOCK, dostepna jest jedynie funkcja dopisywania nowego pilota (pkt.1).

1) Wpisywanie pilota do pamieci odbiornika (reczne lub zdalne)

Reczne wpisanie pilota do pamieci odbiornika polega na oddzielnym wpisaniu kazdego jego przycisku, przy
jednoczesnym przydzieleniu mu wybranego wyjscia odbiornika, ktérym ma sterowac. Istnieje rowniez mozliwosc
wykorzystania funkcji zdalnego dopisywania pilota, kiedy to nowy pilot po dopisaniu uzyskuje ustawienia przyciskéw
takie jak pilot wczesniej dopisany, uzyty w tej procedurze.

Reczne wpisanie przycisku
Trzymajac wcisniety przycisk programujgcy wybranego kanatu wyjsciowego (C1/C2), nacisng¢ wybrany przycisk
pilota, ktéry ma tym kanatem sterowac¢. Dioda LED OUT1/0UT2 zamigocze.

Uwaga! Przypadkowe zwolnienie przycisku C1/C2, zanim wcisniety zostanie przycisk pilota, spowoduje przejscie do
programowania trybu pracy wybranego kanatu (pkt.3). Aby wycofa¢ sie ze zmian trybu pracy tego kanatu, nalezy
nacisng¢ krotko przycisk sgsiedniego kanatu.

Zdalne wpisanie pilota
- nacisng¢ i przytrzymac przez ok. 15 sek. dowolny przycisk pilota, ktory jest wpisany do odbiornika,
- zwolni¢ przycisk pilota i w ciggu maksymalnie 3 sek. nacisnagc¢ i przytrzymac przez ok. 15 sek. dowolny przycisk
nowego pilota, ktéry ma zostaé dopisany.

Uwaga!
- W procedurze zdalnego dopisywania pilotéw mogg bra¢ udziat wytgcznie piloty firmy DTM System. Piloty innych
producentéw nie mogg by¢ zdalnie dopisywane ani tez nie mogg stuzy¢ do dopisywania innych pilotow.
- Zdalne wpisywanie pilota bedzie niemozliwe w przypadku gdy zostata wtgczona blokada zdalnego dopisywania
pilotéw (patrz pkt. 5), lub ktérykolwiek z kanatéw odbiornika jest skonfigurowany do pracy w trybie chwilowym.

2) Usuwanie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika

Usuniecie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika odbywa sie przez jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie
obydwu przyciskéw programowania kanatéw (C1 i C2). Wszystkie diody LED zaczng pulsowa¢. W tym czasie nacisng¢
dowolny przycisk pilota, ktéry ma zosta¢ usuniety. Diody zgasng a pilot zostanie usuniety z pamieci.

3) Zmiana trybu pracy kanatu wyjsciowego (C1/C2) na bistabilny lub chwilowy

Ustawienia fabryczne kanatéw to:

- kanat C1 pracuje w trybie bistabilnym,

- kanat C2 pracuje w trybie monostabilnym (0,5 s).
Dla zmiany trybu pracy kanatu na monostabilny - patrz pkt.4.

Aby zmieni€ tryb pracy kanatu C1 lub C2, nalezy nacisngc¢ i zwolni¢ odpowiedni przycisk (C1/C2), zaswieci sie
czerwona dioda LED (OUT1/0UT2) oraz zo6tta dioda LED sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu.
Naciskajgc wielokrotnie przycisk wybranego kanatu mozna ustawi¢ zgdany tryb pracy. Zétta dioda LED z opisem MOM
ustali tryb chwilowy, dioda z opisem BIST - tryb bistabilny, a z opisem MONO - tryb monostabilny (patrz pkt.4). Dla
zatwierdzenia wybranego trybu pracy nalezy nacisngé ponownie i przytrzymacé przycisk edytowanego kanatu (C1/C2).
Czerwona dioda LED sygnalizujgca edytowany kanat zamigocze i zgasnie. Tryb pracy zostat zapamietany.

4) Zmiana trybu pracy kanatu wyjsciowego (C1/C2) na monostabilny

Dla zmiany trybu pracy kanatu C1 lub C2 na monostabilny (podobnie jak przy zmianie na tryb bistabilny lub
chwilowy) nalezy nacisngc¢ i zwolni¢ odpowiedni przycisk (C1/C2), zaswieci sie czerwona dioda LED (OUT1/0OUT2) oraz
z6Mta dioda LED sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Naciskajgc przycisk edytowanego kanatu (C1/C2)
nalezy ustawi¢ tryb pracy monostabilnej, sygnalizowany przez zéttg diode LED z opisem MONO.
Aby zatwierdzi¢, nacisng¢ ponownie i przytrzymac przycisk edytowanego kanatu (C1/C2). Dioda LED z opisem MONO
zgasnie i po chwili rozpocznie pulsowanie. Caty czas trzymajgc wcisniety przycisk edytowanego kanatu (C1/C2) nalezy
odliczy¢ zgdang liczbe mrugnie¢, po czym zwolni¢ przycisk (C1/C2). Odliczona liczba impulséw diody LED oznacza czas
zatgczenia kanatu w sekundach (lub w minutach gdy po zwolnieniu przycisku szybko na chwile nacisniety zostanie
ponownie przycisk edytowanego kanatu C1/C2).

Uwagal!
Aby ustawi¢ czas zatagczenia 0,5s nalezy zwolni¢ przycisk C1/C2 jeszcze przed pierwszym impulsem zéttej diody LED z
opisem MONO. e



5) Blokada zdalnego dopisywania pilotow

Aby zablokowac / odblokowac¢ zdalne dopisywanie pilotéw, nalezy postepowac wg ponizszych wskazéwek:
- nacisng¢ obydwa przyciski (C1 i C2), nastepnie pusci¢ dowolny z nich,
- po ok. 5 sek. zaswieci czerwona dioda LED OUT1 jesli blokada jest wigczona lub OUT2 jesli blokada jest wytaczona,
- po kolejnych 5 sek. zaswieci sagsiednia dioda LED, sygnalizujgc zmiane stanu blokady, po kolejnych 5 sek. znowu
nastgpi zmiana, itd.
- Nalezy pusci¢ przycisk gdy $wieci dioda LED OUT1 - blokada wtaczona, lub OUT2 - blokada wytaczona.

6) Formatowanie pamieci odbiornika

Dla sformatowania pamieci odbiornika nalezy jednoczesnie nacisngc¢ i przytrzymac przyciski C1i C2.
Wszystkie diody LED zaczng pulsowac. Zwolni¢ przyciski nalezy dopiero gdy diody LED przestang pulsowac (po okoto
15 sekundach). Pamie¢ zostata sformatowana.

Uwaga! Proces formatowania pamieci odbiornika powoduje nieodwracalne usuniecie wszystkich pilotéw oraz
przejscie do ustawien fabrycznych (kanat 1 w trybie bistabilnym, kanat 2 w trybie monostabilnym o czasie
zalaczenia 0,5s).

VI. Przyktadowy schemat elektryczny
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Rys.3 Przyktadowy schemat elektryczny potgczenia urzgdzen elektrycznych do odbiornika UVR-2

VII. Gwarancja VIII. Deklaracje
Producent DTM System, przekazuje urzgdzenia
sprawne i gotowe do uzytku. Producent udziela gwaranciji DEKLARACJA ZGODNOSCI (')‘{ 12006 C €
na okres 24 miesiecy od ) daty ’zakupu przez klient.a Broducent
koncowego. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie DTM System, ul.Brzeska 7, PL 85-145 Bydgoszcz
plomb gwarancyjnych producenta, umieszczanych na Wyréb
: H H H H Odbiornik radiowy UVR-2 - Uniwersalny odbiornik zdalnego
kazdym wyrobie. Producent zobowigzuje sig do ctorowania x st 75P
bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwaranciji
wystgpity wady z winy producenta. Niesprawne Opis wyrobu ) _ .
f . . . Odbiornik zdalnego sterowania o kodowanej transmisji,
urzadzenle nalezy dOStarCZyc na W*asny koszt do miejsca posiadajaca 2 sterowane wyjscia, pracujgce na czestotliwosci
i : i i i 433,92 Mhz. Zasilana napigciem 230V AC. Do sterowania kartg
zaku pu, _Za*aczaj qc krot k_l ’ J edn OZ|'I1 aczn y op I S stuzg bateryjnie zasilane piloty (nadajniki) radiowe, dwu lub
uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenla cztero przyciskowe (seria NEO). Urzadzenie przeznaczone jest

ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w do ogdinie pojgtego sterowania zdalnego.

pilotach, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku

Wyréb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:

nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, R&TTE 99/5/EC
przerobek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDLUG R&TTE
\N_y*a_dowama_ atnjosferyczne"go, przepleCIa_ lub Z_Warc!a Wyréb spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
sieci zasilajgcej. Szczegdétowe warunki udzielania R&TTE:  PN-ETSIEN 300 220-2 V2.1.2:2007;
. - PN-ETSI EN 300 220-3 V1.1.1:2004
gwarancji regulujg stosowne akty prawne. EMC: PN-EN 301 489-1; PN-EN 301 489-3
LVD: PN-EN 60950:2002
4 Procedura oceny zgodnosci
Urzﬂdzen elektrycznyCh IUb W kartach i pilotach radiowych przeprowadzono wewnetrzng
elektronicznyCh nie mOina Wyrzucaé kontrole produkcji zgodnie z zatgcznikiem Il dyrektywy R&TTE
99/5/EC.

razem z odpadami gospodarczymi.
Prawidtowa utylizacja urzadzenia daje
mozliwo$¢ zachowania naturalnych
zasobow Ziemi na dluzej i zapobiega
B degradacji Srodowiska naturalnego. Bydgoszez, F""S"é‘l 14-01-2006

Wiasciciel /g%
Daniel Kujawski (077t




